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SmartRural
Agncultura inteligente

“APLICACION DE DRONES EN LA GESTION DEL
REGADIO E INCENDIOS”
JORNADA TECNICA 15 JUNIO 2016
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|
s Smart Rural quiere impulsar el uso de las
“f tecnologias de la informacion en las empresas
Mision agricolas espafnolas ofreciéndoles soluciones
adaptadas a sus necesidades con el objetivo de
hacerlas mas precisas, mas competitvas y mas
respetuosas con el medio ambiente
|
‘?‘% Smart Rural quiere convertirse en la empresa de
b servicios de referencia en la aplicacion vy
Ambicién aprovechamiento de las tecnologias mas
innovadoras (big data, sensores, drone) en las
empresas agricolas espanolas.
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SmartRural

Agricultura Intaligente

Cloud, Big Data
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Acceso a la Informacion

Ventajas

v" Protocolo Universal

v Ahorro de costes

v’ Estabilidad del servicio Wi-Fi

v Conexién desde el propio domicilio

v' Controldesde el Smartphone o tablet







Gestiona tus cultivos

desde cualquier lugar;
*en todo momen {




¢&Por qué UN DRONE en agricultura?

Menor tiempo en la recogida de datos

Mejora en las fechas de adquisicion imagenes

Pueden llevar sensores (Multiespec-Térmico)
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Normativa Espanola uso drone

Marco Regulatorio

El Consejo de Ministros del pasado viernes 4 de julio de 2014 aprobd el Real Decreto-ley
8/2014, de 4 de julio, de aprobacién de medidas urgentes para el crecimiento,

la competitividad y la eficiencia, en cuya seccidon 62 se recoge el régimen temporal para las
operaciones con aeronaves pilotadas por control remoto, los llamados drones, de peso inferior
a los 150 kg al despegue, en el que se establecen las condiciones de explotacidon de estas
aeronaves para la realizacidon de trabajos técnicosy cientificos.

Posteriormente, dicha normativa ha sido tramitada como ley, proceso que ha culminado el
pasado viernes 17 de octubre de 2014 conla publicacion en el BOE de la Ley 18/2014,

de 15 de octubre, de aprobacion de medidas urgentes para el crecimiento, la competitividad y
la eficiencia.

http://www.seguridadaerea.gob.es/lang castellano/cias empresas/trabajos/rpas/default.aspx




éDonde puedo volar?
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http://www.icarusrpa.info/mapa.php?opt=all
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Muestreo Manual Muestreo total
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Toma de los datos

Drone Agricola eBEE Ag

Disponemos del primer drone de ala fija Ebee Ag Sensefly en Espana y estamos
certificados como operadores en AESA .

Nos permite obtener datos que sirvan para facilitar la gestion de enfermedades, la localizacion
de malas hierbas, peritajes agrarios, necesidades hidricas o el nivel de fertilizacion.

Especificaciones técnicas

Autonomia de vuelo 45 minutos
Velocidad de crucero nominal 40 - 90 km/h
Alcance de conexioén de radio Hasta 3 km

Resistencia al viento Hasta 45 km/h

Tamafio de pixel (GSD) Hasta 2 cm/pixel

Precision relativa del orto mosaico 1-3 xGSD
Precision absoluta (con GCP) Hasta4/7 cm
Precisidon absoluta (sin GCP) 1-5m
Planificacion de vuelo 3D Automatica

Precision de aterrizaje lineal




ADQUISICION Y TRATAMIENTO DE DATOS

Obtencién eficaz, en un solo vuelo, de mapas de indicadores agronémicos
ndﬂpmdas a cuulquier tipo de vegetacion gracias al sensor multiSPEC 4C
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AU e FRehponio

} EL MEJOR SENSOR AGRONOMICO PARA VEHICULOS AEREOS MO TRIPULADOS
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) RECTIFICACION DE LA REFLECTANCIA
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Reflectarce (% /100)

El sensor multiespectral Multispec 4C permite analizar la luz reflejada en cuatro
regiones concretas del espectro electromagnético, dos de las cuales (borde del rojo e
infrarrojo cercano) se encuentran fuera del rango visible para el ojo humano.

La respuesta espectral de la vegetacion en estas regiones esta condicionada, entre
otros factores, por la concentracion de los distintos pigmentos (clorofila, carotenos,
etcétera).

Para determinados cultivos, como el maiz, es posible establecer una correlacion entre
la concentracion de clorofilay la disponibilidad de nitrégeno. = Green (550 nm)
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) 4 CANALES ESPECTRALES ESPECIFICAMENTE SELECCIONADOS PARA LA VEGETACION

El senscr detecta o luz reflejede por el cultive en & anchos de baondo
sspacihess: verde, mjs, red edge & infrarrojo cearcans. Essos conales
fuercn seleccionodos en colebeoracion con o UMR EMMAH (Unided
Mixta de Investigacidn — Medio Ambiente Mediterraneo y Modelizacidn
de Sistemos Agricolos e Hidrolégicos) del IMRA de Avignon, parg
accader a datos agrondmicos indditos para tigo, cebads, colza y maiz:

= SCIEMCE & IMPACT




CAMARA THERMOMAP

Band responses

Resporse [% )
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Wavelength [m)

Technical features

Image size

Ground resolution at 75m
Scene temperature
Temperature resolution
Temperature calibration
QOutput formats

Weight

Operating altitude

640 x 512 pixels
14cm/px

-40 °C to 160 *C

0.1 *C

Automatic, in-flight

TIFF images + mpd video
Approx. 134 g

75-150m
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Dataloggers para recogida de
datos en campo




SmartRural
SMARTRURAL CLOUD RIEGO/DRONE
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Sensor ThermoMap Sensor Multiespect. Indice NVDI



Proyecto 2015 : Control del estrés hidrico, ensayo sobre

parcelas (Comunidad regantes del canal de Manganeses)
Proyecto 2016 : Control CWSI en maiz
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Localizacion zona estudio
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. ... Relacionar temperaturas y humedades, con el fin de poder predecir
Objetivo: .
humedades a partir de los valores de temperatura.
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Comparar entre la camara de mano y los vuelos RPA, para ver si existen
Objetivo; variaciones entre las dos camaras y corregir las posibles distorsiones
provocadas por la temperatura del aire en las imagenes de los vuelos.
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Conclusiones

* Se han obtenido resultados acordes a los objetivos planteados, exceptuando
la relaciéon CWSI-Humedades relativas.

* Se aconseja realizar un estudio mas extendido en el tiempo, corrigiendo la
metodologia de muestreo. A partir de datos sucesivos en el tiempo se
podrian generar mapas de dosis de riego. Ademas, es interesante plantearse
relacionar medidas de estrés hidrico con el contenido de humedad del suelo.
Esta variable también influye en el estrés hidrico, el agua acumulada
disponible para las plantas depende también del tipo de suelo.



CULTIVO: GIRASOL
ZONA : CORDOBA (ANDALUCIA)
ETAPA: NASCENCIA 10/04/2016
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CULTIVO: GIRASOL
ZONA : CORDOBA (ANDALUCIA)
ETAPA: FLORACION 14/05/2016
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Levantamiento topografico de finca “La Romana” (1.000 ha)
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Levantamiento topografico de finca “La Romana” (1.000 ha)
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INCENDIO FORESTAL EN ASTURIAS
FECHA: 23/12/2015
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Smanriurol
Combinacion de datos LiDAR, nubes de puntos obtenidas a

través de RPAs e imagenes Térmicas, Multiespectrales y RGB con

gran resolucion espacial
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Modelizacidon a partir de LIDAR y nubes densas de puntos RPA

T Regd LDV - V163 = USDA Forest Service - Pacific Northwest Research Station
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Modelizacidon a partir de LIDAR y nubes densas de puntos RPA




Estudios en curso
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{‘_'. Realizamos el vuelo en la fecha que nuestro cliente lo
Vuelo necesita. Con los datos de parcela, poligono etc. Obtenidos
del Sigpac ya podremos programar la visita y enviar
presupuesto al instante.
S
‘( En 48 horas nos pondremos en contacto via mail para el envio
Envio datos de los ficheros necesarios para su analisis.

3

Ao,

En el caso de prescripcidon de dosis se enviara el mapa en
Mapa dosis formato Pdf con el estudio de su parcelay si es necesario el
archivo para la carga en su guiado GPS.
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